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@ Disposttrf de deplacement motorise. par example pour monter et descendre des espaliers. 
(§) L'Invention TOhceme B'une fatfoh 9^ 

motorises,,ppur fouteuns d'handicaipj&s ou analogues, per-. / 
mettant notamment la montee et ia descente des estalliers, 
le franchissement de bordures de trottoirs, etc. Selon 
rinvention, un essieu porta d chacune de ses deux extremi- 
tes une pjatine (14) supportam trois roues (13): Les platines 
(14) peuvent 6tre emrainees en rotatK>ft par des prcmiers^^^ 
moyens rhoieursi ^hdis que les roues (13) detitaqueplatirie - 
(14) peuveht etre entraln^es de fa^on totalement ind^pen- 
dante par des seconds mbyens rhoteurs; poiir ainsi grande- 
ment faoliter la montee.: et la descente d'escaliers. Sont • 
cgalement dfecrits des moyens ( 18) ^^sseivis de stabilisation 
de rindinaison qui cbrnmandent les premiers . et seconds 
moyens moteurs p6Ur faciliter ie mamtten du'^Wposvtif -e^^^ 
equilibre de fa^on autpnbfne. . '. ' 

Apphcaiuon aux fauieuils d'handicap^ rnptoris^s de^n^ * 

S momer et a desciendre .des escaliers avec^^u 
security 
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La presence invention concerne d^uhef 3900 g6n^ral6 les 
engins ■ dc transport, — particulier "uri "dijspositif de 
d^placement motorists agency pour etrc installs siir tout type de 
v^hicule bu de receptacle pour des personnes ou des objecs^ ish 
5 particulier sur un fauteuil pour invalides, handicapfis, etc. 

L'invention concerne plus sp^cifiquement un fauteuil 
roulant motorist pour handicap^ apte d monter et descendre les 
escaliersy d franchir les bardures de trottoirs, etc., ce fauteuil 
pouvant etre utilise par l^handicapg sans 1 'assistance d*un accom- 
10 pagnateur. 

Le brevet de MpdSle Indus triel Italian d^pos^ le 20 
novembre 1981 sods le hurn^ro d 'enregiscrement 5671B/81 et la 
demande de Brevet fran9ais N* 82 0A314 depos^c le 15 mars 1982 
*jiu:«w.-»jrn>i dccrivent des dispositifs de d^placement qui comprennent un 

HBIBB 15 essieu, mont^ sur paliers, d chaque extr^mit^ duquel est pr^vu un 

ensemble de roulenent compreoanc. un certain nombre de roues, le 
plus souvent au nombre de trois, leur centre respectif d^finissant 
un triangle Equilateral. Les a^ces de pivotenent des— trjois roues, 
months fous, sont rendus sdlidaires grdce d des armatures 
20 appropri^es. Ainsi, en entratnant I'essieu en rotation, un tel 
dispositif de depiacement facilite dans une certaine mesure la 
montee et la descente des escaliSirsy le fraitcliis 
dures de trottoirs, etc. "f]^' .-.^i: 

: Cepejhdant, la manoeuvrie d6 «s dlsj>66^iri^ d^mi^tiTre 
25 deiicatetil necesisite la presence d^iin ; accompagni^teur et; exige de: 
"part uhe a^^^ particuli^re* En. .efiet, , ce dernier doit 

toujoursjyeillerj -tant d la mbnt^e :<|uli; l^^^ 

3 tirer-^^:!? ensemble vers lui dia, "livani^S^^^^ ■ 
ensemble de rou lenient, celle parmi les trois roues qiiT/^^^^^^^ 
.y-<'h - 1 30 contre la marche imm€diatement suj^etife^^^ pouiv 

aider son franchissement vienne s»appliquer contre la contre- 
roarche. En effet, si cette condition n'est pas remplie, il existe 
un risque que, I'essieu continuant sa rotation, cette roue d^passe 
la position d'^quilibre et ne puisse prendre appui sur la marche 
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- • ■ ■ ^ ^- . 2 . , 

sup^rieure, pour ainsi retomber sur la marche de depart. La 
secpua^e ehtratniSe, par une CelU retomb^e peut dans certain cas 
d^s^quilibrer 1 'uci lisateur, avec un grand risque de chute. 

La pr^sente invention vise 3 pallier ces inconv^nients 

5 de l»art ant^tieur et proposer un dispositif de dfiplacement qui 
faciUce gr^ndemenc Ie:.d^^^ charges Iqurdes dans des 

escaliers ^ , etc* 

^"tre \Q^Jp5. V ^ P^^^^ de proposer 

,.un_ dispositif , 4e d^placeroent dont la s^curit^ soit isensiblement 
10 accrue et qui, dans le cas d'un fauteuil pour handicap's, soit 
u^ilisable ^^ns, accompagnateurl . 

.z\- ■ ^^"^ •^.^^^^.r^^^/P*'!^^ pr^voit .un dispositif 

de d.^placement motpris^, du type qipn^prenant u ppur 
recevoir une personne ou un (objet ^d trans»porter, ct un essieu 
15 mpnt^ pivotan:t. sur le^ichSssis dans la region inf^rieure de celui- 
ci, I'essieu . compprtant, f ix^ 3 . chacune de scs exCr^mit^s, un 
moyen d * annapure ' qui supporte en^ivot^ au ihoins trois roues, 

des premiers moyens , mp r^y^r^^ibles agenc^s pour entratner 

l?fessleu,.en rotation, et des seconds mpy ens moteurs rivers ibles 
20 . pour -Select i .entratner les roues en rotation iridgpendamment 

. de. *l:a . rptat^pri dudit e.ssicuv caract^ris ce que les premiers 

moyens mpjp:eu?:s:\ entra^^ mpyens d* armature par Pinterm^- 

idiaire .d/aXbre^ ext^E.rieurs creux spAidaires desdits moyens 
. **;^IB^?M'^?> : ce^ . qi?e. ;^les i^^e^frpiKts; mpyens^ ^ncrainent 

25 iesditcR. toues. par, 1 Vintcrilfidiairi^^ intfirieurs qui ' spnt 

'.cpixiau;): ejt i;i;^i^s jfjivpta^ les arbrcs ext^rieurs. 

'y^/l^jix^entipn 6€|ra mieux comprise-. 1 la lecture de Iff 
description,! -^d^taill6(^ . suiy;ante; d*uii ^ mode de rj^alisation par-y 
V ticuiier de c^lle^ci,. dpnn^e ^ ^ t itre d •exempl^; et fait^. en 
30 .. .r^f&r^^^ aux des^ins annex^^ : 

la figure 1 estr un<e. yue ^scH^^m^ perspective; glp- 

;;bare .d*un de d^placemient . motpris la pr^sente 

■invehtion'. ;;vv- ■■■ ■..}^\ 

la figure 2 est une viie^ ^^^^^ en coupe partielle d/une 

35 ,parci.e :;de dispositif de la figure 1, ^ ^ 
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ia figure 3 e^t iitic vue cOt^ de la iiartx^> du dispoyi- 
cif repr^seht^ie suf' la figiire 2, " 

la figure 4 esc une Vue de c6t€ sclf^iaatique descin^e 5 
i 1 lus t rer le f one ticmniemen^ duT j^isppAit i f^^^de.L^ii^p, 

la figure 5 , esc. une vue 6ch6^ d'lin 
moyen annexe prfivu dans le disposicif des figures 1 ji Ai €tt • 

les figurfes 6A 3 6E repr^sehcent crds sch^matiqu.ement 
des Stapes successives de pto'gressidtt ' du dispositif sefon 
1 'invention dans un escalier. 

En rgf^rence aux dessins, ec en parciculier aux figures 
la 3, un dispositif de placement mptorisfiselonl' invention est 
mbht^, .dans le present exemple^ sur le chdssii 10 d'un faiiteuil 
roulant pour handica(>£Sy invalides, etc. 

Le dispositif xomprehd 9 ^*au des s.^^^^^ 
tivemeh't dans les deiix regions la c^xa les' de ceiui-ci» deux 
ensembles de roulemlBnt. d trois rbue>, iglobialement itidiqW^ en; 12, 
qui comprennent chacun tfdis roues 13 'tEiOnc^es pivotantes sur des 
p la tines, de support triangiilaires associ^es 14^ les axes; de pivo- 
tement is desdites roue^ 13 travcirsahc les ; platines^! ttjiaiigulalres 
dans la region des soiimiefcs de celles-ci. En rifif^rehte particuli&re 
a la figure 2, sur iWquelle li'est repr^seht^ 4 des fins de simpli- 
fication qu 'un seul ensemble de rdulement ( I'aiitre ensemble de 
rpuleineht ^taht bieii entendu sym^ttiquie du premier par tkppbrt d 
liaxe Ipngitudiiiai cWntrial /du"^^ faut^u^^ on peuC observer que cKa- 
que platine , est cons tit uee platq[iiJes paralifrle^ verticales. 

14a, lAb en forioe de trllng^ de part 

,ct d_*attrir^ dfes t^ois roi!|es 12 ^i#$bi:i(ge8^ te^ eft le^squi^Iles 
s*£teiidenl^ hxrri|;optaleB«iU lesT akeli' 16 de^iilt^i' rbiie^. pbiit 
noter ici qite les axes 16^^^^ a le ; montage ^piyb^^^^^ 
Vbu^k 13:, la: solidarisatiba des dbux plaques l4i> : lAb, 

, dispbsitxl cpm^!icen<d''1e:n ; des^moj^ns^ ;d;*e^ " 

ment en. rotation pour chaque platine* Comme le roohtre en pdr^ 
tipulier la figure Zf les: mbyens d 'ehtratnemeiit ^en rotation de la 
platine 14 comprennent un premier arbre 18 qui est fix^ par ^on 
extr^mit^ de droite sensiblement au centre de la plaque int^rieure 
14a de la platine, par tout moyen appropri^ tel que soudage« etc* 
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A des fins expliqu^es plus loin, I'arbre, 18 est creiix. Cet arbre 
18 esc regu pivocanc dans un palier ippro'prig 20 prgvu i 
^ : I'excr^mke inferieure des deux montanb supporc 22 fix6s par 

leurs extrfimicessup^rieures dans la region inffirieurt du batilO. 
5 Us moyens d'entratnement en rotation de la platine comprennentei 
outre une roue dentfie ^4 solidaire de I'arbre 18 qui engrfine avec 
une vis Sana iin tanierit:ielle menance 26 ^biidaire d« bati. Go«i»e 
on le y^rra Vr« ioih, iia vis san^ fin 26 peut etre. entratn^e par 
des Bioyens BotWrs approprigs r mbteur 61ectrique (nbn reprfi- 
0 sentfis), poWr airisi- fairi fcotf^^^^ latpiatihe 14 dans un Vens 6u 
dans l-autre. Bien eiiCeJidu, un disposifcif d'entratnement siniilaire 
«ner«tatf -Vi-^^ ''^rci >i5ri«i, et en synchrohisme .avjec le 
premier est prfivi de i'au^^^^ ^o^^ ■ ppur I3 seconde platine (non 
representee). On peut ndter ici qOe Id. tr^hsfaiision a roue dentgW 
5 et vis sans fin decrite ci-dessus e'^f du type 3 vis sans fin ' 
menante, c'est-a-dire que seUle'' la vis sans fift est aptc 3 
entratner la roue dentfie, cet te derniere ne ' pouvant pSs trans'- 
mettre 3 la vis sans fin une rotation telle que celle qu'kile 
pourraid prendre de fa?pn autonbme (par exemple, lorV de la 
descente^ d 'uri^ 'estfalier. a des fiiiV ^vidfe^es de securit^). 

Le aispositif de agplaffceiaent seloii le present mode de 
realisation de i'irtVentiorf compf^fia en putre des moyens 
d'entratnem^tnt en rotiCion . die's rSu^es ia/ Ce^ mbyeni compren^^^^ «n 
second^ «ln:e rot«il 30^ est i^?^' i > rot^ti^ libre 3 

l«irtt€rieur du preniier artfVt 18, et cWxiai avet lui. fextrtndt^' ! 
de droite: de i'arbW (figtire 2V d^bortfe v^t^ la droite 
de la plaque interieure 14* dfe la pUtfi^^ et Wst solidiiie 

d'une roue dentee ^en^iSte 3^^ lii roue diiUe >S %„grth<S dvec treiis;*^ 
roues dentees tehees -34, ti^utes dfe mfime diat^tre, qui ^onti ^re'siJ^i ' "* 
tivement montees sW lei ^xes de irotatibn 16 des roUfes 13 ^tf qu^: ^ 
sont sbliaaiires en rotation de ceux-cii l;»arb^e 30a est apte i - 
etre eVitralAg en rotation darts un sens bu dans I'autre par sbA ' 
extr6mi£e de ^iuche, 3 1* sortie ^♦un Wgcabi^me a differeneiel 
36 dficrit ci-Wpris . Des .fioyens d '^ntratn^Webc ana logues sobt ^ 
prevui pour ies trbis roiesdel^a«tre ensemble de ro«le»erit du 
dispositif, hbn visible suf la figure 2. 
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11 est ainsi poeeiblc, k l*aide deces seconds rooyens 
d'entratnement, de mettre en rocatibn les trois roues 13 de chaque 
• ensemble de roulement selon un mouvement hoinocin€tique| dans un 
sens corone dans l^autre. 
5 En r^f^rence 5 la figure 4, on peut dfijfi d^crire 

sch^matiquement le fonctionnement du dispositif de d^placement tel 
que partiellement d^cric jusqu'ici/ Si le disppsitif 
ment est utilise pour la mont€e d»unescalier,dont deux marches 
successives ont leiirs girons 40a et AOb eiparis par une contre- 
10 marche sensiblemenc verticale ^2. La plat ine 14 est alors 
enttatn^e en rotation dans le sens des aiguilles d'un^montre sur , 
la figure (fUche 44), et ce de fa^qn classique^ Simultan^ment , 
les seconds mpyens d •antra tnenicnt spnt commandos pour fa.ire 
tourncr les trois rbijes I3^galeibent dans le ^^fis^^es aigiiilles 
15 d»une montte (fl6chis 46), c'c^t-a-^dire que I'arbre intfiri^ur 30a 
sera entrain^ dans le sens inverse 4e celui de I'^i^bre ext^rieur 
18, du fait de I'inversion du sens de rotation au niveau de la 
transmissioh entre les roues dent^es 32, 34. Un tel couple mote ur 
exerc^ sur les roues 13 permet avantageusement de plaquer ia roue, 
20 indiqu^e en 13a sur la figure 4 et dite "roue d'appui", au tour de 
laquelle est effectu^ le pivotement de la platine 14 qui est 2 
I'origine de la mpntfie sur I4 marche sqp^rieure, cpntre la ppnt^^^^ 
marche 42, ;^bur ainsi stabilisjar cctte xoue 13a en ,afsur^ son 
maiatieii^ eh place ferme dans le ^coin ^^JE^Ml^ ; 'Pf^^ }^ ^^^^ ' 
25 infSrieute Ma et la cbntre-maxche 42. ro^tibn^ impriBi^e. ax?>^ 
roues 13 p^tmet ^jgaleroeht 1 l^a roue s;up€HcMre,, ii^diq^^ 
d"accr6cher aSrec' rIus de s^cori^i le bprd, de^lf .marche i^^ 
meat sup^x^ieiire 40bV p^our^ai^^ favpriiser enif^lTe le- gl:|iy^ 

i Les Vvitess^es de^^^ r tinipies moteufs cxercd 

30 respectiyement, sur les platines 14 et sur les rouc^ 13 peuycht. 
comme on I'a dit, etre tptalement ind^piendants l!*Jn de I'autxe j 
on pourra cependant, dans une version simp. HfiSe, pr^yoi^ des 
moyens de transmission uniqueis pour les platihes et les 

Lors de I'utiiisatipn du dispositif ^ie djlp^U 
35 I'inyeifitibri dans un escaiier droit , les roues 13 = doiVeht etre 
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entratntfes en rotation aenaiblcment A - 
moina lors de la „h-o^ j vxcesae, tout au 

la phase de rouleaent sur U ciron' 
conues de .arches succe.aives afi„ , 

^on.e.arche^.i^^r:::errr^^ 

-;.e..eali^- en:.o.„a^^ 
. roulemeni: sur le giron f • - «e«M»rc, lors de ce 

ihcerieures soit nulle. ' - ' ;Vaces6e,des roues 

IW d- " «n T«,^e„ce-. , 

le disppsxtif de dfipiacement de 1 .invention . . 
inoyens de transmission H ^"-^'"^^o" fopprend en. putre des 

■.transmission de tVDe di f f^*^^«.-c i 
15 des roues iV' pia^' . - ^^^^"^"'^^^ ' P°"^ 1 '^"'"tne^ent 

"13. Plus pr.cxse„ent. ch«cun ^b^es 30a 3ok • 

transmettent le couple 1 leur groupe d. 30a. .30b qux 

s^n extr^a.iu int^^eure :d ' ^ '^'^"-^f^oci. tennine . • 

Pi^non satellite 52 ,ui est „ont. f -^«^^-nt ayec u„ 

20 d.une cage 56 La ca . '""^ 

moyens a moteur ^lectrique -associgs a - 
^PPropri^s (non. rep..3ent.s). ^ ^ / <»^?^^-Mi.tear. 

- transmission a. diffgrentipi r^^ ' • ' 

25 outre, montes de f-con • ^'^V^'^^H compreanent en 

. - • . , 5*5°" *f PP'^oP^fie mais non illustrfie sur , 

»on^aats_22 <,ui portent , les .paliers 20 d ' f "^^""^ .^^ 
sch..ati,ue„ent 4«di,u.s en: 62a lab ^-'^ 
^%e. ^. ' . .•entra,iJ^:.i- 

- ' ■ - " ®" colxmacon. est ur{i;.ic '» '■ ' " . 
la niontee 6u de 1;, " ' " " vMtil,xs6 lors de 

^- - ...^^ . . . .utiiiser avec »6curxttf, sans risque, de 
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d^stabilisatidn lat^taie; un tel dispositif die placement dans 
dee escaliere en colima^bny ou plus g^n^raleraenc toiirnantSi lea 
roues int^rieures ^tanc, d I'aide de 1 * Icctro-f rein associ^, 
mises en attente jusiju'S ce que I'enaemble de roulement ext^rieur, 
5 aprfis avoir rbiil^ sur une distance appropri^e sur le giron, soit 
prfit 3 gravir (ou 3 descendre) la marche suivante, sa roue 
"porteuse** ^tanc a loirs convenablement en but^e dans le coin (voir 
plus hauc) • 

Un tel sysi6me de transmission a dif f^rentiel pourra 
10 avantageusemeht etre utili's^ pour le contrdle de la direction de 
d^placemeht de I'.enseinbTe sur un plan horizontal' (platines 
bl6qu^es)| un ralentisseinent bu un arr£t cbmmandis de la rotjation 
de ^i'un des groiipeiB de roues 13 permettant de fa ire tputneT 
1* ensemble ^quipd'du dispositif de d^placement de 1* invention vers 
15 la gauche ou vers la droitei ou encore de le faire pivoter siir 
lui-mfime. 

Par ailleiirs, on pourra prfivoir un troisi^me ^lectro- 
freih (non rejp^r^scnt^) qui sera mont^ sur la cage tournante du 
diff^rentiel et agehc6 pour bloquer la rotation dii pignon 

20 satellite 52, afin d^ob^enir une rotation parfaitement . 
homocinfitique des <3ets9t ensenib leis de roues | hbtamment pour un 
d^pilacement dii dispoisltif strictement. en ligne droite et dans le 
but d'^viter tout pktih^^ roue js 13* • ^ 

: On poutra , prtfvoir , comme on le ver ra plus , en detail. p,iir 

25 la;8uit'eV dies moyehs^^lectroniques de Commande.i de/ cpqrdinatiQn et 
d ^'ass^xyisiem^nc dis divers mouv^menta du dispositif; de 
I'inyentipin Ibrs^^^ ses displacements en montiSe ec en descieiite, 
d'escaliersV ainsi qii plat* 

Le d i s pos i t i f de d^p t acement de 1 • invent ion <: omprend en ^ 

30r outre diss 'ifldyens de ^^^ de commande de I'inclihaispn de^ : 

la charg^ d^piac^e. ll est souhai table; i des fins de s^curit^, 
notamment lorsque le c^^ sur lequel est mont^ le dispositif 

est ^quip^ d*uii fauteuil, et qu'il s^agit done de transporter des 
personnes handicap's, invalides, etc*, d*6viter tout basculement 

35 intempestif de 1* ensemble, nota'mment lors des operations de mont'e 
et de descente d*escaliers, au cours desquelles les points d*appui . 
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diaponibles 8ont plus rgduita ec moins "fiables" que lots d'un 
dgplacement: 6ur terrain plat. 

, . . reference a la figure 5, les mpyens de detection 

^ d'inclinaison 68 comprennent^^^^^e un emplacement approprifi, du 
5 chassis iO qui depend du type de transport asepcifi au dispbsitif; 
de dfipUcement, un disque 70 qui s'fitend sensiblemcnt yer- 
ticalement et qui est rppnt6 fou sur un axe horizontal 72 passant, 
par son centre et . f ix6 au chassis. Le disque possfide dans sa 
region inf€rieure un- contrepoids 74, de telle sorte qu'il esc apte 

10 a tenir lieu^ de; rfif^rence de verticalitf. Les moyens de dgtectipn 
d'inclinaison comprenpent en OMCre un systto^^ optique qui esc 
constituf, dans. le present modfe de rf a lisation, d'une, source lumi- 
neuse 76, telle qu'iine diode flectrdluminescente, d'une fentc 
oblongue 78 fonnfie sensiblei^ent horizontalement dans la. rfigibn 

15 supfirieure du disque 70 diamfitralcment opposgeau contrepoids 7A,- 
et de deux phot9d6tecteurs 80, tels que des cellules photo- 
^lectriques a semi-conducteur^, qui sont disposes dans I'aligne- 
ment de la source lumineuse 76. L'enseinble constitu6 de la source 
luBineiise 76 et 4es photodfitecteu^^ 82 esc montg sur un Verier 

20 (nop represents) done la position autour , du disque 70 est 
rfiglable. ' "''-'■■'■'<■' 

' : .."v ^® .^isposer^ en sortie du 

dfitecteur ^ d^p^it ci-dessus,. ^es signaUx «lectriques qui sent 
reprSsentatifs des variations d'inclinaison du chassis par rapport 

25 a une oi-i^n^i^|on .Je , ^ 

1 •orientation d •6quili?,re, dans laquelle U centre de- gravity de 
1 'ensemble transports est alignfr ver^icilement avec I'M^ieu da : 
dispositif de deplacement). Par pxempie, le syste^^^^^ optique pourra^ 
etre con9u de telle sorte que, lorsque 1 • inclinaison es t correcte, 

30 les deux: photodet^cteurs soient eclaires avec la infime Ltensite 
et, lorsque I'inclinaispn varie dans un sens ou dans l'auCre,l'un 
des deu:? photodgtecteurs ^^^^^ une= intfinsitfi lumineUse moindre, 

au profit - de 1 •autre. Alio d Viviter I'actibn de lunifires parasi- 
tes, on |ionCera de prSffirence le systeaie optique dans une botte 

35 obscure appropriSe (non representee). , ' 
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Les inoyens de contrOle asservi de 1 'ificlinaisbn compren- 
nent en outre, de mani^re non iliustfigie, deis nioyens de cbmmaride 
des enssibbles moteurs' et de tranisinissioh des^ plaCines lA) qui 
-re^oi-vent- 4es- signaux -fobi-riis- pa^^^ 
5 vicesse ahgulalre des roues esc sup^tiieute d la vitessie angtilaire 
des placines./ le chassis a tendance d^chiiter Vers IVavant ou vers 
1 • arriete ( iselon te sens de totatioh) , . eC T^ci>'r6quemenc^ ct il 
ainsi pdsisible, par un tel ass^rvisseipentV de coinpehseir les 
variations d'inclinaLson dii chds^is par idiss actions imm^diates aii 
10 niveau de la coninande de la rotation deis roues ~ et' deis jplatines* 
L* ensemble pourra done fitre maihtenu, par ces actions immi^diates 
et de faible amplitude qui seront superpps^es aux mouveme^^ 
la mont^e et la descente des escalie i une inclinaison sen- 
siblement Constance. . • 

15 Les inoyens 68 de digtection des variacions d'e l^incli*^ 

naison du dispositif autour de son point d*£quili6ire pourront ecre 
constitu^s de tout autre dispositif » tel qufun sysc^me optique 
comportaht non plus deux, raais line rampe de phot6d^CecCeurs> ou 
encore un systdme d jauge de eontraiiite* ; 
20 Les figures 6A et 6£, dans cet ordre, sont destin^es^ ' 

illustrer des ^ Stapes successlves .du fohctionhement du dispositif 
lors de la mohtfie d'un escalier en relation avec les flinches eh 
trait piein illustrant des sens de rotation, Ces figures, dans 
l*ordre de la figure 6E a la figure 6A, ,sont ^galement d^s tinges d 
25 illustrer le fonctionnement du dispositif lors de la descente d'un 
escalier en relation avec vies liSches en poxntiil^s quv ind^ 
des sens de 'rotation et/ou ■ . sollicit^^ , 
, A iaVmohc^e, : >^^^ figure 
Le .d:lsp6sitif^^epbse par se& .deux irbues. 13* ec.*:l3c : (et . les . 
30 roues sym^triques non repr^seht^esy sur le giron AOa d!.une marches • 
Les roues t tourhent^ dans : le sens -^es . aigui lles: 4 iunei ttontte " jusqu' 4 
ce que la roue ''avaht* I3a viehhe buter contre V 

( figure 6B) et alors les roues s^ bioquient ^ leur ; d^entrat- 
nement continuant d appliquer un couple,. 
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'A ce moment le moceur d 'encratneinent dea platincs est 
mis en route, tandia que le moteur de rouea est .aainteiiu en action 
mais av6c bne forc^ glectroiiotirice r^duitc pour que ' la roue*'l3a' 
reste en butge (notamrient dans le caa oO I'eBcalier 'pVfisente une 
5 petite tendanc i provoquer le recul du disposicif) sans encratner 
un «chauffement exceaaif du moteur de roues. Leg roues paesent 
albrs; de la pbsitioh de la figure 6B a celle de la figure 6C dans 
liquelU la iroue 13b vient reposer sur le giron AOb de la marche 
suivante. 

10 La figure riprtfiehte une tftape Vitfirieur^'au cours de 

I^iji^liis le iiispb^iaf s'kiftve sui'U gi^on AOb «n' prenant appui 
sui: la tbiie i3b, llda deux oioteurB fitant entratnts. Une' fois que le 
disposicif repose par ses deux roUs 13b ct l3a^^ "sur le giron iobi 
on era c re\fenu;';'cbiim.e ie montre la, figure -eEil -fitat represents en 

15 figure ISA. li moteur de piatines est 'arrfitg et le moteur de roues 
relaiis leh marche norma le. ■ 
A ia descente, en partant de la ^osic^^^^ 
figure 6E bQ les roues tournent dans le sens iridiqW par les 
fie^fchc*^ en pointillfis, a faible vitesse, on passe a la position 

20 indiq»i«c e*i tigui^e ^6 p<>ur laquelle la rbue isa arrive/ dans le 

vide.. ■ ■■ ' .••^t^i-v- . 

. V • . le -f^iJteili tbm4ei«' a sUnciiiner et cette'^inclinaison 
e^r'^ d^tect^e p#t ; ti^ dgifebt^t d'inclinalson' tel^ qi^ 
: T'Bptis^ti ■^if^ffg.SirW;^- > koi^n^i. le /nbteiiy dJe'-piatines.-^st/iiiii ' 
25 ed=> rbi4rev\ta^rtJiS-->^ufe-lJ^^^ fest .odifitf ou" 

irtvl^f se po.uif ?q-iie Us 'toques' soicnt ' en ' frknage: • Aiiisl;'''^^^^ 13a 
descend en restane en appui contre' la contVe^rifiii. . <^t inversion 
duvsens de sbllicrtatioh en rotation desrdues est maintenue tan^ 
dis^qiife i'oin p^sse de- 1^ figure 6C et 6B. 

C'es^t seuletijerit iiuah^ bh > ^ttei^tU: j^iitCon 
en figure 6B que le moteur de piiixnei^si -^i^-^ 
de roues cs^ mis en route dans urie direction prbp're a dgplacer le . 
d i spbSi t if Vers la pos it ion illustfge en f igurb 5A et lb cyble se- 
r£p'Ste --a ma'rchb ''suivsrice. ' ' 
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Pour mettre en oeuvre les proce&sus d^prlts en relation 
avec les figures 6A d 6E ec 6E i 6Ay on utilisera comme^d^tecteurs 
d 'informations, d'une part uh d^tecteur de force contre-^ lect r.o- 
motrice associ^ au moteur d'ehtralnement des roues, d'autre part 
un d^tecteur d'inclinaison, tel par example celui d€crit en rela- 
tion avec la figure 5i ^• 

Des inoyena sont pr^vus pour assurer le fonctionneroent 
sdr et fiable dans l*une ou l»autre de trois configuratioi>Sr 
possibles, v 

Dans une premiere c6n£ig;ura^ion, de dfiplacemeht normal 
oO deux roues de chaque platihe spnc posdes, le dfitecteur 
d 'inclinaison agit sur le moteur de d^placement de placine pour 
maintenir une incliniaison sensiblement cohstante. 

Dans une deuxi^me configuration, de mont^e d'escalierjS 
ou de trottoir, la vitesse de rotation des roiies est limit(ge et le 
d^tecteur de force contre-^lectrorootrice (f .c.e.m.) du moteur de 
roues est mis en oeuvre d$s qu*une variation de la f.c.e.m* est 
d^tectge, indiquant la but^e de la roue avant contre une contyc- 
marche« A ce moment, ^ la mise en rotation de la platine ^st 
d^clenchge pour une rotation de 126' tandis qii'un couple continue 
5 6tre appliqu€ aiix rouies dans le sens de 1 •avancement . 

Dans une troisi^me con^guration, de descente d*esca- 
lierf levd^tecteur d^inclinaison d^tecte le moment oO le fauteujLl, 
commence a pencher, indiquant qu'uhe rotie avant a d^pass^ j[e p):aa 
d*une marche* A partir de ce moment, il d^c^nche 1^ moteur de\ 
platines pour une rotation \de llO* et conmande le mdteur d^ roues 
pour que eel lesHci isoient eh f rei^^ge, d^ sorte que la rou^ .^h 
cours de descente reste bi^n c6n^i:e la xphtre-iarchje^ Pe^^ 
cette phase de rotation de la platine, sa yitesse de rotatipn 
asservie par le d^tccteur d*inclinaison jpour que le fkuteuil reste 
3 inclihaison sensiblement constante. ^ : 

L^s divers moyeiis fdficr its ci'-desaus et qui constituents :^ 
le disposit^f de; - displacement oiotoris^ se lop V* invention poiirront 
etre soumis ft la comma nde centra lis€e d'uite unitig num6rique,^,t^^ 
qu'a microprocesseur* En particulier, on^ pourra pr^voir dans une 
mfimoire associ^e ^ ce dernier des informations concernant les tra- 
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jets les plus souvent eff6ctU(Js, ce qui s'iaiv^rera particulijtemeht ^ 
,u^tile dans le cas S'uhe appiication aux fauteuils pour hand icsp6^. i 
• Dans le cas oO le dispositif est montg sur un chassis sur lequel?; 
sont pr^vues deb poign^e's de nianoeuvre 6u de prehension, il sera 
5 ayantageux de pr'evoir ' les divers brganes de commaride du 
deplacement. dans la region de ces poignees-; >^J >' ^^iirj 

En outre^ dans le but d'obcenir une grande precision 
tanc dans le depjacement du dispositif que dans ce roaincien de son 
^quilibre, les xoioceurs d 'eritratnemenc utilises pourront Sere du . 

10 type pas-a-pas. 

Enfin on pourra pr^voir en association avec le disposi- 
tif selon 1 'invention tout rooyen annexe destine ^ en ameiiorer la 
security. En particulier^ dans le cas d'une .utilisation avec des 
escaliers en colimagon relativement resserres, il peut arriver que 

13 la profondeur des marches du cOte int^rieur de l*escalier soit 
insuffisante pour procurer ^ la roue ""porteuse** intSrieure un 
appui satisfaisant pour la mont^e des marches, cette roue pouvant 
glisser facilement en perdant sa prise. Dans ce cas, il sera utile 
de pr^voir, dans le region de l*interieur de l*escalier et tout le 

20 long de celui-ci, des moyens de maintien auxiliaires i cables, 
creinailldres, etc«, aptes d coop^rer avec des moyens compiemen- 
taires pr^vus -sur le chdssis 10* 

•Enfin, . la pr^sente invention n*est pas limit^e au mode 
de realisation decrit, mais en inclut toute variante ou modifica- 

25 tion que .pourra;^y apporter I'.homme de l*arC. 

Eti particulier, la source d "alimentation en energie 
electrique pourra consister soit. en un ou plusieurs accunulateurs 
montes sur le bdtiy soit e.iic.Qre9 .par exemple dans le cas d'un 
usage' domestiqu'e, en une source externe telle que la tension du 

30 secteur, reliee ,au dispositif par un cable conducteur -qui pourra 
etre associe d ;un enrouleur de cable ou analogue. II est egalement 
possible d'equiper un escalier de. deux rails alimentateurs 
longeant le trajet qui doit etre parcouru par le dispositif, des 
contacts d balais correspondants etant prevus sur le dispositif 

35 pour collecter tout au long du dep-lacement la tension presente 
entre les deux rails. 
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Enfin, on pourra concevoir le disposicif de transport de 
nanidre d ce qu ' i 1 jBoit d^moncable, pour pouvoir passer par 
exetnple d.'un chassis . de manutention k un chdssis de fauteuil pour 
handicap^. 

5 . . ^ien entendU| on ppiirra vaussl pr^vpir des .moyentf de 

d^connexion d*un ou plusieurs des divers asservissenients pour- per- 
mettre une conunande manuelle direcce des moteurB. . 




REYENDICATIONS 



• . viy Dispositif de dfiplaccimeiit iiiotbtisi, du cohipr^- 

nant un chassis (10) ^qoipg poUr t^etevbir uiie i>^^^^^^ obj^c 
f transpprcer, et un essieu lidont^ pivocartt sai^ le^^^ ^c^^^ la 
region inf^rieure de xelui-ci, l^»'e^ hx^^^ 'chacune 

5 , de ses extr^mit^s,. un moyen d'^rma^^ (14) qui suppiirte en piW 
.;• teraent au moins troi^ roues (13}^ (i^es premiers mbyeiis moteurs 
rivers ibles a^enc^s pour ent rattier I»6ssieu en rotation, ce des 
secaiidV moy ens . moteurs r^versibles' pour s ^ tec ciA> erne lit entrainer 
les roues ^n, rotation indgpendamnfent de • la rdrcation "dudit essieu, 
0 caract6ris5: en ;ce *ue ies ptemieft^s mbyfens;^ ehtratnent les 
moyehs d /amature ; (14) , par 1 linteria|gdiait^ d 'arbres cxtfirieurs 
xreiix (18) splidaires df^sdits moyeks d'a^irt^^^^ et en ce que les 

seconds moyen^ moteurs ehtfaj^rieht leidit^s roues (13) par 
Pinterm^diaire d'arbres itit^rieurs (30aV^ q^^i sont coaxiaux 

5 «tf^^«^cgM« piybtants dans les arbres ^^xt^rieurs (1 8) * 
t 2. Dispositif s^elon^ la fevendicatid^ 
; ce qiiHl corapren^ en^ putre des^mdyens de tr^hsMssidA^ e^^ 
,,,(32, 34 j . entre. iles arbres int^tieuts ( JOa; -jOb) eC les Voues (13) . 

-^i. c - 3i Dispbsicif sel6h- I'liV^ des VeWiidications ^ I 2, 
•- Cfirictfiris^; :,en ce- qu • ia comprend-^^n butrl un iioyeh de trahsmissioh 
a plan€taires (50a, 50b) et satellite (52) entre' les seconds 
.mbyensf^moceur^ et-Ues roues- (-13 X^- '^^ ■ ■ 

: V ; y 4 . ^ispaeitif iselort^ 1 »uite •^uef^^ronqxie^ <ifes' ireyendica tions 
3, ;;caTactiiii€^^ ^mpr^^i^ ^^n ^utVfe^ ^>ylns: pour 

.commander ;ind€pen^aiBment> les = prd^ieVs^-^t ^fconds mbyeiis 'moteurs en 
fp^tiba d>inforiiiations^^f^^ Ses mdyens^l^'ditec'ti^rr 

76, 78, 80) dUnclinaison da cha^l^^ ^ ■; ' - - -^^^^ 

^1^5-: > Oisppsitifcuselon^^la yr^vendicatipii' 4^ ? carictfiris^ en 
les -nioyens de dfitectio^ coinprennent, eii combinaison^ iih 
moyen- d.' obturation ;.(70, ^8^^ moriW fbu ^lir uh axe liori^bnt^f "(yi^) 
.^olidaire du chassis, des moyehs d'igmisslon di lumierc (76]t et des 
moyfensi de detection de luniier^^ '^^ ^ - ■ 
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6. Dispoaitif de dfiplacement motorise, du type conpre- 
nant un chassiB (10) €quipg pour recevoir uric personne ou un objet 
a transporter, et un essieu montf pivotant sur Ie chassis dans la 
region inffirieure de celui-ci, I'essieu comportant, fixfi a chacune 
de ses fextrgmitfis, un moyen d'armature (U) qui supports en pivo- 
t?»enc_.au^oii>? tKoi6_roue« .(13) ,- dee.-pre«iei-s-»6yen8 moteurs 
rfivers^blea agencfis pour entratner l'e?*ieu en Mtatioh, et des 
seconds inoyens «oteurs rfiyersibles pouc , s«ective»ehe ; eintratner 
les roues en rot^t^on indgpendasmient de la rotation dlidit essieu, 
caract«ris6 en ce qu'il cc^piprend en outre unimpyen de detects 
d'inclina^s6n et un imbyeri ^ de detection de^ force xtthtre- 
filectromptrice des seconds inoyens moteurs, et /desl Boyeris dfe tom- 
mande poA.1^ actionner les premiers, et seconds moy^hs moteurs en' 
rgjHJrtsc aijx signaux de ces dCtecteurs et 3 un ordre extern^ de 
configuration (dgplacemen 

7. Dispositif selon la revendicatibn 6, ^^c^^^ en 
ce qu^, eb ioiifiguirXfcion de dfiplaceTOnt noraal^ le dgtecteur 
d'inclinaison , agit, sur les Pt^ers ho^eaa myteurs pour maintenir 
une inclinaison seiM^ib'lefflent Constance. . > 

8. pispositif seion reveodicatioa 6 
/""^^' f? configuration de aonctfe,- le dfitecteur/de force contre- 
f^^ '^'^ ^'^^ oeuyre. pour ihdiqiier l^Jbotfie d 'iiiie roue 
cpriti-e un cont.re-.,^rche et poqr entratner en ucmsfiquence la oiise 
en rotation de la platine |^«r une relation pr^dfite^*^ tandis 
qu'un^couple continue I etre, appliqufi aux roues dans le sens de ' 
l''avanceinent . ,, . ■ ' ^ ■ ^' 

9. Dispositif selon la revendication 6, carac^^ 
V^' configuration de descente,, le d^tecteur d'inclinaison 
dfitecte le moment 60 le fauteuil connaence 3 pencher i I'.extrgmitg 
a'unc »«rche pour dficU^^ premier moyen moteur pour une 

rotation^ pr6d6fer^gg ,et' %p<jui5;;^cpi«nifid«^nu* seconds moyens 

*9; Msppsi^if .aetpn 1 qfielconque des revenditacions 
^ * 5^ au cours de tous les mouvements 

— ^"^Tf^^^^^^* 1? dficccteur d'inclinsison- agit^sur les jireiiiexs 
moyens moteurs pour maintenir unei inclinaison cbnstante en 
acctf Ifirant, ralentissant ou ji««ersant le sens de rotation desdits 
premiers moyens moteurs. 
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